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Household robot is going  … sees a situated message “Please clean up the  Robot cleans up the  … but can’t move all  The robot leaves a situated  … and this message is Household robot is going 
around the house…

… sees a situated message
left by the family.

Please clean up the 
living room!”

Robot cleans up the 
living room…

… but can t move all 
the heavy stuff.

The robot leaves a situated 
message to explain…

… and this message is 
seen later by the family.y y g g y g p y y

Concept of Situated MessagesConcept of Situated Messages

H   d  b t     h  Humans and robots can exchange g
information asynchronouslyinformation asynchronously

C i ti   t th     l  Communication at the same place, 
but at a different timebut at a different time

P l   l   h i l t k   t People place physical tokens at 
meaningful locations in the shared meaningful locations in the shared 

i t  th   h i l l ti   f environment – the physical location of p y
message is crucial part of the message message is crucial part of the message 
i lfitself

Situated messages leverage Situated messages leverage 
b di d i t ti     h    embodied interaction, as the message , g

token placement exploits robot’s and token placement exploits robot s and 
h ’ dhuman’s everyday routines

P t t  I l t ti
y y

Prototype Implementation
Robots detect messages  interpret the 

yp p
Robots detect messages, interpret the 

    d    di lmessage content and react accordinglyg g y

Robots are able to leave “thought crumb”  Robots are able to leave  thought crumb   
 i  th   i t  i i  messages in the environment, increasing g , g

the human‐robot awarenessthe human‐robot awareness

Open QuestionsOpen Questions

What are meaningfulWhat are meaningful
locations of messages for g

robots? Homebase? Doors?robots? Homebase? Doors?

Role of the physical Role of the physical 
b di h i l Robot prototype implementation based on iRobot Createembodiment: physical vs.  Robot prototype implementation based on iRobot Createp y

virtual messages
Uses RFID message tokens with message content associated to the 

virtual messages.
Uses RFID message tokens with message content associated to the 
unique tag identification numberunique tag identification number

Active IR for tracking of message tokens at increased distances Critical vs  non‐critical tasks:  Active IR for tracking of message tokens at increased distances Critical vs. non critical tasks: 
h     it t d   

h i l i h bl h b l i d
how can situated messages 

Mechanical unit that enables the robot to place situated messages 
g

complement direct human‐ p g
(by releasing RFID message tokens and associate content to them)  

complement direct human‐
b i i ? (by releasing RFID message tokens and associate content to them)  robot interaction?


